
Dimension 250x350x12x8000

1200 kg Excenter Entspannusnanlagen Typ

RPM Stufe

4383 % 40 2675

3360 40 40 1504

Anlage Anlage Anlage Anlage 

0 45/90 0 45/90

Grad Grad Grad Grad

X O V 13 40,2 Y L V 71,9 6,4

X O N 8,2 42,3 Y L N 80,8 10,2

X U V 3,1 49,7 Y R V

X U N 6 55,4 Y R N

X O V 1,7 57,7 Y L V 86,7 8,7

X O N 11,2 59,1 § Y L N 88,9 7,7

X U V 5,9 48 Y R V

X U N 5,8 49,4 Y R N
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Erreger Energie  % / N

6688

3782

m   s/2m/2 s

Werkstück Gewicht

Drehzahl 0 Grad

Drehzahl  3. Achse

X_O

X_U

X

Y_L Y_R

Z_L_O Z_R_O

Z_L_U Z_R_U
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X U N 5,8 49,4 Y R N

X O V 5,7 35,2 Y L V 55,1 3,9

X O N 6,6 35,4 Y L N 64,9 4,3

X U V 2,2 43,3 Y R V

X U N 4,4 42,7 Y R N

X O V 6,2 43,9 Y L V 63,4 7,6

X O N 3,9 44,1 Y L N 68,2 8

X U V 4,3 39,2 Y R V

X U N 4,4 39,9 Y R N

Z LO V 20,3 1,6 Z RO V

Z LO N 23,9 2,1 Z RO N

Z   Z   

Z   Z   

Z LU V 19,5 2,5 Z RU V

Z LU N 19,3 5,5 Z RU N

Z   Z   

Z   Z   

X_O

X_U

X

X

X

X

Y_L Y_R

Z

Y-Zone
Oben

Y_L Y_R

Z_L_O Z_R_O

Z_L_U Z_R_U
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X Achse  oben 0 Grad vorher 13 1,7 5,7 6,2  

X Achse  oben 0 Grad  nachher 8,2 11,2 6,6 3,9

Differenz oben -4,8 9,5 0,9 -2,3 17,5

X Achse  unten   0 Grad vorher 3,1 5,9 2,2 4,3

X Achse unten   0 Grad nachher 6 5,8 4,4 4,4

Differenz unten 2,9 -0,1 2,2 0,1 5,3

X Achse  oben 3. Achse vorher 40,2 57,7 35,2 43,9

X Achse  oben 3. Achse  nachher 42,3 59,1 35,4 44,1

Differenz oben 2,1 1,4 0,2 0,2 3,9

X Achse  unten 3 Achse vorher 49,7 48 43,3 39,2

X Achse unten 3. Achse nachher 55,4 49,4 42,7 39,9

5,7 1,4 -0,6 0,7 8,4

Y Achse  oben 0 Grad vorher 71,9 55,1 55,1 63,4  

Y Achse  oben 0 Grad  nachher 80,8 88,9 64,9 68,2

Differenz oben 8,9 33,8 9,8 4,8 57,3

Y Achse       3. Achse  vorher 6,4 8,7 3,9 7,6

Y Achse       3. Achse   nachher 10,2 7,7 4,3 8

Y Achse
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X Achse

Differenz unten
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Y Achse       3. Achse   nachher 10,2 7,7 4,3 8

3,8 -1 0,4 0,4

    5,6

Z Achse  oben 0 Grad vorher 20,3 19,5 0 0  

XZAchse  oben 0 Grad  nachher 23,9 19,3 0 0

3,6 -0,2 0 0 3,8

Z Achse       3. Achse  vorher 1,6 2,5 0 0

Z Achse       3. Achse   nachher 2,1 5,5 0 0

0,5 3 0 0

  3,5

83,9 m   s/2

22,8 m   s/2

106,7 m   s/2

Total Anzahl Messpunkte    20

Vermessen an diesem  Werkstück    8 x X 4 x Y 2 x Z 14

Differenz unten

Z Achse

Differenz oben

Differenz unten

Veränderung  Total  0 Grad

Veränderung Total  3. Achse

Total Veränderung
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X Achse oben  0 Grad 17,5 m   s/2

X Achse  unten  0 Grad 5,3 m   s/2

X Achse Oben    3. Achse 3,9 m   s/2Differenz  Verschiebung  
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X Achse Oben    3. Achse 3,9 m   s/2

X Achse unten   3. Achse 8,4 m   s/2
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Y Achse   0 Grad 57,3 m   s/2

 Y Achse    3. Achse 5,6 m   s/2
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Z Achse   0 Grad 3,8 m   s/2

 Z Achse    3. Achse 3,5 m   s/2
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Protokolle Erstellung HPW  20.02.2016
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