WM 820_20 5D alles

WIAP®

MEMN\/®

entspannen Mmit Vibration

EET T T

Kunde Stuckart/Name| Gestelle 1. Unten aufgespannt am Boden
Bestell Nr. Zeichn. Nr.
Auftrags Nummer Material
Datum 15.08.2019 Gewicht = 800 kg | Anzahl Messungen
Ache Amp Beschleunigung RPNV EX [Energie/ N Erreger Vv
Vorher Nachher Vorher Nachher Vorher Nachher % Energie Typ
D1 1.2 1.24 1.07 1.09 2900 2960 15500 0.00 V20
D2 1.25 1.21 1.06 1.06 3480 3500 15500 0.00 V20
D3 1.14 1.2 1.71 1.6 3240 3200 15500 0.00 V20
D4 1.29 1.25 1.4 1.48 3220 3200 15500 0.00 V20
D5 1.14 1.1 1.88 2 3120 3100 15500 0.00 V20
% |[VO5 6000 RPM =3076 N Dl=YzuZ 5 (V100 6000 RPM 75260 N
s % V20 6000 RPM = 15052 N D2=Y zu X/Z E % V 200 6000 RPM 150520 N
£ Iz“l’ V50 6000 RPM = 30104N D3=Y zu X 3 .ZT
4 % D4=Y zu Z/X i % Anzahl Messungen Y Achse
g| €[pb1|D2|D3|D4|D5| D5=ZzuX o 2| D1|D2| D3| D4 | D5
al = o 1| o
< o > < S| >
2l 8| Ll|Grad|Grad|Grad|Grad|Grad £ | M| L |Grad|Grad|Grad|Grad| Grad
m/s 2 Foto m/s 2
X1| O| V|56 13| 51| 10| 68 YL [L| V] 76| 31| 22| 23 | 141
X1| O N | 74|095]| 61 |101(17.7 Y1 | L[ NJ207| 28 | 251|255 145
X1] U Y 0 0 Y1 |R|V 0 0 0 0 0
X1] U N 0 0 YL R[N 0 0 0 0 0
X2 o0 |V 6 | 66| 78 | 11 | 43 Y2 [ L| V] 56 | 184 165|177 105
X2 O | N |5s1|65] 92| 11 | 33 Y2 [ L| NJ| 55 193|164 18 | 105
X2 U \Y Y2 |R| V 0 0 0
X2 U N Y2 | R[N 0 0 0
X3 O | V ]o96|82] 58 |115( 35 SRR Y3 [L|V]142| 75| 49| 98 | 25
X3] o[ N J1wa| s | 6 [112]36] 2, Bl v3s[ L[ N2 73] 51]96] 2s
3 ul v]o 0 4y gzl v3s|RlV] o
X3 U N 0 0 Y3 | R[N 0
2 [F T FT g e
X4| O [ V]51] 3 ]|33]|16]| 4 A, ot | YA | L] V]191]126]153| 26 | 126
X4 O | N | 44| 33 4 15 | 36 ?’ ? 1 Y4 [ L| NJ| 199|124 152 259 | 124
X5| U \Y aw e 2w aw Y5 [R| V 0 0 0 0 0
X511 U N Y5 | R N 0 0 0 0 0
Z1| O | V | 72| 47| 43 | 98| 34 Z5 |RO| V 8 54 | 55 | 11 | 41
Z1| LO| N | 98| 39 5 | 92| 41 Z5 |RO[ N | 95 | 46 1 | 46
Z2 | LU Y 0 0 0 0 0 Z6 |RU| V 0 0 0 0 0
Z2 | LU N 0 0 Z6 |RU| N
Z3| W | V]71]|36]| 4 11 | 6.3 Z7 |RU[ V| 83| 77| 51| 11 | 65
Z3| LU| N | 84|31 43 [107] 66 Z7 |RU[ N 79 | 63 | 12 | 6.2
Z4 | LU \Y, 0 Z8 |LU| V
Z4 | LU N 0 Z8 |LU| N
Operateur HP. Widmer Datum 15.08.2019
Document Numer WIAP MEMV 850-20A Create/Erstellt hp_iw_sw_jw
MEMV_WM820 _20_A_2000250_20190815_Teill_r4a Seite 1von 3




WM 820_20 5D alles 2
® - v
WIAP MEMV® Diagramm D1 bis D5
[XAchse [ xa] x2 [ x3a [ xa] |
X Achse oben D1 Achse vorher 5.6 6 9.6 5.1 26.3
X Achse oben D1 Achse nachher 7.4 5.1 10.4 4.4 30.5
Differenz oben 18 | 09 | 08 | 07 4.2 m /s2 |
X Achse unten D1 Achse vorher 0 0 0 0 0
X Achse unten DI Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
X Achse oben D2 Achse vorher 13 6.6 8.2 3 30.8
X Achse oben D2 Achse nachher 95 6.5 8 3.3 34.9
Differenz oben 35| 01 | 02 03 41 m/s2 |
X Achse unten D2 Achse vorher 0 0 0 0 0
X Achse unten D2 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
X Achse oben D3 Achse vorher 5.1 7.8 5.8 3.3 22
X Achse oben D3 Achse nachher 6.1 9.2 6 4 25.3
Differenz oben 1 14 | 02 | 07 33 m /s2 |
X Achse unten D3 Achse vorher 0 0 0 0 0
X Achse unten D3 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
X Achse oben D4 Achse vorher 10 11 11.5 16 48.5
X Achse oben D4 Achse nachher 10.1 11 11.2 15 48.5
Differenz oben 0.1 0 -0.3 -1 1.4 m /s2 |
X Achse unten D4 Achse vorher 0 0 0 0 0
X Achse unten D4 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
X Achse oben D5 Achse vorher 6.8 4.3 3.5 4 18.6
X Achse oben D5 Achse nachher 17.7 3.3 3.6 3.6 31
Differenz oben 109 -1 01 | -04 1241 m /s2 |
X Achse unten Db Achse vorher 0 0 0 0 0
X Achse unten D5 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
LY Achse [yl ] v2 | vy3 | va
Y Achse links D1 Achse vorher 7.6 5.6 14.2 | 19.1 46.5
Y Achse links D1 Achse nachher 20.7 55 15.2 | 19.9 61.5
Differenz oben 13.1 | -0.1 1 0.8 15 m/s2 |
Y Achse rechts D1 Achse vorher 0 0 0 0 0
Y Achse rechts D1 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
Y Achse links D2 Achse vorher 31 18.4 7.5 12.6 69.5
Y Achse links D2 Achse nachher 28 19.3 73 12.4 73.8
Differenz oben -3 0.9 -0.2 | -0.2 4.5 m/s2 |
Y Achse rechts D2 Achse vorher 0 0 0 0 0
Y Achse rechts D2 Achse nachher | 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m/s2 |
Y Achse linkls D3 Achse vorher 22 16.5 4.9 15.3 58.7
Y Achse lienks D3 Achse nachher 251 16.4 5.1 15.2 62.2
Differenz oben 31 | 01 [ 02]-01 35 m /s2 |
Y Achse rechts D3 Achse vorher 0 0 0 0 0
Y Achse  rechts D3 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m/s2 |
Y Achse links D4 Achse vorher 23 17.7 9.8 26 76.5
Y Achse links D4 Achse nachher 255 18 96 259 79.6
Differenz oben 25 | 03 [-021-01 31 ] m/s2 |
Y Achse  rechts D4 Achse vorher 0 0 0 0 0
Y Achse  rechts D4 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
Y Achse links D5 Achse vorher 14.1 10.5 2.5 12.6 39.7
Y Achse links D5 Achse nachher 14.5 10.5 2.5 12.4 40.3
Differenz oben 0.4 0 0 -0.2 0.6 m /s2 |
Y Achse rechts D5 Achse vorher 0 0 0 0 0
Y Achse  rechts D5 Achse nachher 0 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 0 m /s2 |
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WIAP MEMV® Diagramm D1 bis D5
Z Achse_Stirnseite Z1 Z2 Z3 Z4
Z Achse oben links D 1 Achse vorher 7.2 0 7.1 0 14.3
Z Achse oben links D1 Achse nachher 9.8 0 8.4 0 18.2
Differenz oben 2.6 0 1.3 0 3.9 m /s2
Z Achse oben links D2 Achse 4.7 0 3.6 0 8.3
Z Achse oben links D2 Achse 3.9 0 3.1 0 9.6
pnrerenz reen 0.8 Q 0510 131 m/s2
Z Achse obenlinks D3 Achse 4.3 0 4 0 8.3
Z Achse oben links D3 Achse 5 0 4.3 0 9.3
Differenz unten 0.7 0 0.3 0 1 m /s2
Z Achse oben links D4 Achse 9.8 0 11 0 20.8
Z Achse oben links D4 Achse 9.2 0 10.7 0 21.7
Differenz unten -0.6 0 -0.3 0 0.9 m /s2
Z Achse obenlinks D5 Achse 3.4 0 6.3 0 9.7
Z Achse oben links D5 Achse 4.1 0 6.6 0 10.7
Differenz unten 0.7 0 0.3 0 1 m /s2
Z Achse Heckseite Z5 Z6 z7 Z8
Z Achse oben links D1 Achse vorher 8 0 83 0 16.3
Z Achse oben links D1 Achse nachher 95 0 9 0 18.5
Differenz oben 1.5 0 0.7 0 2.2 m /s2
Z Achse obenlinks D2 Achse 5.4 0 7.7 0 13.1
Z Achse obenlinks D2 Achse 4.6 0 7.9 0 14.1
prmerenz anten 0.8 0 0.2 0 1 m /s2
Z Achse oben links D3 Achse 5.5 0 5.1 0 10.6
Z Achse oben links D3 Achse 6 0 6.3 0 12.3
Differenz unten 05 0 1.2 0 1.7 m /s2
Z Achse obenlinks D4 Achse 11 0 11 0 22
Z Achse oben links D4 Achse 11 0 12 0 23
Differenz unten 0 0 1 0 1 m /s2
Z Achse obenlinks D5 Achse 4.1 0 6.5 0 10.6
Z Achse oben links D5 Achse 4.6 0 6.2 0 11.4
Differenz unten 05 0 -0.3 0 0.8 m /s2
Verdnderung Total D1 Achse 253 m /s2
Veranderung Total D2 Achse 10.7| m /s2
Veranderung Total D 3 Achse 9.5 m /s2
Veranderung Total D4 Achse 6.4 m /s2
Verdnderung Total D5 Achse 14.8| m /s2
Total D1 D2 D3 D4 D5 66.7 m /s2
Total X Achs G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 254 m /s2
Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 265| m /s2
Total Z Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 148 m /s2
Total Verdnderung X /Y/Z 66.7| m /s2
Ort: Dulliken Datum 15.08.2019
Stempel:
WzAP
£ | T
Unterschrift Iris Widmer T =i
V1 ! i :I - Ot ¥ Coa U ke
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