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MEM\/®

NMetall entspannen mit Vibration

Kunde Fa. Muster Stlickart/Name Komp_Gehduse
Bestell Nr. 20201003_100 Zeichn. Nr. X320
File-Nr. Xy Material GGG
Datum 31.08.2020 Gewicht 400 | Anzahl Messungen 120
Lauf Amp Beschleunigung RPNV EX [Energie/ N Erreger Vv
Achse Zeit Vorher Nachher Vorher Nachher Vorher Nachher % EDergle Typ
D1 8 1,32 1,18 1,09 1,53 3900 3820 50 15052 4791,55 V20
D2] 3 1,69 1,41 2,01 2,41 4380 4460 50 15052 5594,33 | v25
D3] 9 1,64 1,48 2,43 2,69 4680 4680 | 50 15052 5870,28 | v77
D4 9 1,36 1,3 1,90 2,00 4400 4400 50 15052 5519,07 V99
D5 8 1,3 1,25 1,74 1,84 4200 4200 50 15052 5268,20 V31
< _ |VO5 6000 RPM =7952 N Dl1=YzuZ _ |v100 6000 RPM 75260 N
2 % V20 6000 RPM = 15052 N D2=Y zu X/Z " % V 200 6000 RPM 150520 N
§| £| 2|vs0 6000 RPM=30104N| D3=YzuX £l 3
. E % 8 min [8 min [8 min |8 min |8 min D4=Y zu Z/X 1': % Anzahl Messungen Y Achse
&| g| &[p1|o2| o3| pa|D5| D5=zzuX ¢e|&[p1[pb2[D3[D4] D5
2| 3 3 Q 3 £ o
21219 % =3 Bl
<|® o| = |GradGrad Grad|Grad|Grad < | M| = |Grad|Grad|Grad|Grad| Grad
2 m/s 2 Foto m/s 2
X1 o Vv |121] 20| 215 [ 229 17 | === = Yi|L|vVv]sel|es]| 78]115] 66
X1 O N |Ja26| 19| 25 |233]| 16 ‘} 4 Y1 | LI NJs69| 88 |161| 115]| 64
X1 Ul VI]31]|42]| 45| 42| 36 < Y1 | RV 2 12,4 | 13,9 | 84 | 85
X1 UJ| NJ35]36 7 4 | 3,6 > d YL |R|NJ 32| 66| 145]| 84 10
7 HE
X2 ol v - Y2 | L|Vv]s3]|o92]|177]153] 138
X2 OfN Y2 | L] N| 88 | 13,7 | 21 | 158 | 14,2
X2 ulv l Y2 |[R| V
X2 U|[N Y2 |R| N
X3 O | V |123|17,3]| 21,8 | 19,6 | 16,9 H Y3 |L|V] 888|149 92| 36| 55
X3 O N|58| 19| 23 20 | 17,2 7 Y3 | L|INJS53]| 99 |108]| 46| 53
X3 Ul V]26]52]| 49 4 4 Y3|R|V
X3 U| NJ27]| 45 6 3,2 Y3|R|N
X4 ofv Bl va [L| Vv
X4 OfN Y4 | L| N
\AVA «—
X4 ulyv ~3 ‘; Y4 |R| V
X4 U N ~g - Y4 |R| N
Z1 LO| V | 24 |124] 17,4 | 86 | 10,7 Z5 [RO| V| 59 |107] 173| 85 10
Z1 LO| N J11,7|13,3]| 186 | 8,7 | 12,4 uT Z5 [RO| N 57 (11,7 17 | 85 | 10,4
Z2 LUl V| 27|39 5 3,2 | 35 Z6 (RUl V| 24 | 37| 45 4 4
Z2 LUl N | 26|35 6 41 | 3,6 Z6 [RU| NI 25 | 39 6 41 | 3,4
Z3 LU| v Z7 |(RU| V
Z3 LUl N Z7 [RU| N
4 LU| v Z8 (LU| V
4 LUl N Z8 [LU| N
Operateur HP. Widmer Datum 31.08.2020
Document Numer WIAP MEMV 850-20A Create/Erstellt hp_iw_sw_jw
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G Verschiebung alle 3 Achsen X /Y / Z Achsrichtung D 1 bis D5

Kunde: Fa. Muster Stiickart/Name: Komp_Gehause
Bestell Nr. 20201003_100 Zeichn.Nr: X320
Auftrags Nr. Xy Material GGG
Datum: 31.08.2020 Gewicht 400
Excenter Stufe % 50 50 50 50 50
D1 0° D2 45° D3 90° D4 135° D5 Verrtikal
X Achse 0 30,10 37,60 |o| 46,70 50,70 |0| 52,70 61,00 |o] 50,70 54,30 |0| 41,50 42,80 |0
Y Achse 0 21,70 31,20 |o| 43,30 60,60 |0| 4860 62,40 |o| 3880 40,30 |o| 34,40 36,70 |0
Z Achse 0 13,40 23,10 |0| 30,70 33,20 |0| 44,20 48,20 |0 o| 2820 31,00 |0
4. Ablaut 8Min 8Min 8Min 8Min 8Min
X Achse 70
> 60
S~
€ 50
b=
pac 40
%D 30 T
DI X -/,50 S 20
D2 X 4,00 ]
03 x | 830 5§ | 1°
D4 X -3,60 v 0
D5 X | 130 | S 1 2 3 4 5
Total 77,70 1)
I Hoch Fahren | Laufzeit Begin | Mitte [Laufzeit Ende | Ende |
Y Achse 2] 80
S~
€
- 60
-]
o
DI Y 9,50 g 40
D2 Y ~17,30 3
()] i
D3 Y -13,80 = 20
DAY -1,50 g
D5 Y -2,30 g 0
Total 44,40 ) 1 2 3 4 5
Z Achse 60
o
v
~N
€
[l
by
(<))
[-T:]
DT Z 5,70 S
DZ Z 2,50 <
2,00 s
(8]
D4 7 1,10 @
D5 7 2,80 g
Total 70,10 o XX
]
Operateur HP. Widmer Datum: 31.08.2020

Document Nr.

WIAP - MEMV - WM_850_30 | |

13102017hp 2017_06_30
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NMetall entspannen mit Vibration
Drehzahl / Ampere und G Verschiebung Uebersicht
Kunde: Fa. Muster Sttickart/Name: Komp_Gehause
Bestell Nr. 20201003_100 Zeichn.Nr: X320
Auftrags Nu Xy Material GGG
Datum: 31.08.2020 Gewicht 400
Excenter Stu
D1 D2 D3 D4 D5
1. Drehzahl 0 3900 3820 [o| 4380 4460 o] 4680 4630 4400 4400 Jo| 4200 4200 o
2. Ampere 0 1,32 1,18 [o| 1,69 1,47 To| 1,64 1,48 1,36 1,3 o] 1,3 1,25 7o
3. Beschleunigf 0 1,087111,532 o[ 2,012 2,408 o] 2,425 2,69 1,897 2 o] 1,735][ 1,842 0
4. Ablaut sVlin sVlin siviin siviin siviin
1. Drehzahl 5000
Differenz Wert 2
Drehzahl 4000 ﬁ
Vorher / Nachher
Spitzverschiebung 3000
Drehzahl /RPM
D1 RPM 80 2000
D2 RPM -80
D3 RPM 0 1000
D4 RPM 0 / \
D5 RPM 0 0
‘Total Dit. 160,00 1 2 3 4 5
2. Ampere 25
Differenz Wert ’
Vorher/ Nachher 2 —
Spitzverschiebung //:_
Ampere 15 - e .
D2 Amp. | 0,28 17
D3 Amp. 0,16 0,5 -
D4 Amp. -0,06
D5 Amp. -0,05 0 = o
Total Dit. | 0,69 1 2 3 4 5
3. Beschleunigung 3
G - Verschiebung
Differenz Wert 2,5
Beschleunigung )
Vorher/Nacher
Spitzverschiebung 1,5 -
01=1aG
D1 Beschl.[ -0,45 14
D2 Beschl | -0,20
0,5
D4 Beschl. | -0,05 0 /
D5 Beschl. | -0,05 ‘
Total Dit. | 0,88 1
TG=9.81L M/s2
Operateur HP. Widmer Datum: 31.08.2020
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NMetall entspannen mit Vibration
Kunde #NAME? Stlickart/Name Komp_Gehause
Bestell Nr. Zeichn. Nr. X320
Auftr. Nr Xy Material GGG
Datum 31.08.2020 Gewicht 400 [Anz. Messen 120
ach Amp Beschleunigung RPM Excenter|Energie/ N Erreger \'
Vorher Nachher Vorher Nachher Vorher Nachher % Energie Typ
D1 1,32 1,18 1,09 1,53 3900 3820 50 15052 |4791,55| V20
D2 1,69 1,41 2,01 2,41 4380 4460 50 15052 |5594,33| V25
D3 1,64 1,48 2,43 2,69 4680 4680 50 15052 |5870,28| V77
D4 1,36 1,3 1,90 2,00 4400 4400 50 15052 |5519,07| V99
D5 1,3 1,25 1,74 1,84 4200 4200 50 15052 |5268,20] V31
Total X y z
1 Veranderung Total D1 Achse 26,7 | |m /s2 7,5 9,5 9,7
2 Veranderung Total D2 Achse 23,8 | |m /s2 4 17,3 2,5
3 Veranderung Total D 3 Achse 26,1 | |m /s2 8,3 13,8 4
4 Veranderung Total D4 Achse 3,6 ||m/s2 1 1,5 1,1
5 Veranderung Total D5 Achse 7,2 ||m/s2 2,1 2,3 2,8
6 Total D1 D2 D3 D4 D5 87,4 ||m /s2
Total X Achs G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 22,9 | |[m /s2
Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 444 | |m /s2
Total Z Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 20,1 | [m /s2
Total Verdnderung X /Y/Z 87,4 | [m /s2
Ort: Dulliken Datum 31.08.2020
Stempel:
Name Iris Widmer
WiLAP® AG-Ltd-54
Unterschrift e e i
|
|
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